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FAAC 740171 741 I;‘IAC;I‘:

4 EC DECLARATION OF CONFORMITY FOR MACHINES N
(DIRECTIVE 98/37/EC)

Manufacturer: FAAC S.p.A.
Address: Vic Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY
Declares that: 740 [ 741 mod. operator with electronic control unit 740D

* Is built to be infegrated info a machine or to be assembled with other machinery fo create a machine under
the provisions of Directive 98/37/EC;

conforms to the essential safety requirermnents of the following EEC directives:

73/23/EEC and subseguentamendment 93/68/EEC.
89/336/EEC and subsequent amendment 92/31/EEC and 93/68/EEC

and also declares that it is prohibited fo put info service the machinery until the machine in which it will be
infegrated or of which it will become a component has been identified and declared as conforming to the
conditions of Directive 98/37/EC.

Bologna, 01 January 2004
The Managing Director
A )

o /
CE prohl 8gen?z shody pro stroje
(smDrni B¥E&EEZ/, dodatek 11, | &8st B)
Virobce: FAAC S.p. A.
Adresa: Via Benini, 17 40069 Zola Predosa Bolognai | t 81 i e

Dekl| ar uj g@ohgng40/741sS2 d2 c2 ujd® not ko

*I e postaven, aby byl zallenDn do zaS2zen?, nebo aby
98/37/CE

*ie konstruovg8§n, aby odpov2dal z8kl adn2m bezpelnostn:
73/ 23/ EEC adaoglsRlkfui8kérch 93/68/ EEC

89/ 336/ EEC a n8sleduj2c2ch dopl RKkT z8konu 92/ 31/ EEC
a d8le deklaruje, ge je zak8z8no uv®st do provozu za!
(komponent), zabudovanl, dHakaod8ngegbgdeo&gdwNddzpadmhnk
98/37/CE.

Bologna, 1. ledna 2005

Obchodn2 Seditel
A. Bassi



FAAC 740/741s 740D

Tyto instrukce jsou platn® pro n8sleduj?2c? model y:
FAAC 740 a FAAC 741

Pohon FAAC 740/ 741 je (poKolejmci pr & ampsshiem® nborv§my nebo
SetNzovim pSevoamas Worhrin pnSewodpovkt methaabempel uj e me
uzam|len?2dbb®nykdy se br8na nepohybuje. Proto nen2 pof
el ektromechanickl z8&8mek

Pohon je wyxyBayenn®2dkou 740 D zaji gSujextam® rkaxnitm®Il yn ph
zm§|l kvythddhot 2 pSek)§.gkMarmu§leveradblepSawameotBSaerbyl ¥ ,p S§
vipadku ,prlozued ub)r §nu uvolnit a pohybovat rulnin.

Automati ckl po#onbyHOnavrgen pro automati zaci posuvni
jak®mukol i v jin®mu pougit?.

1. POPI'S A TECHNI CKE NCVODY

1) Kryt
2) Elektronickg $2d2c?2 jednotka 740 D
3) Uzamykatel n® zaS2zen?2 ~

pro odblokov8n2 mot oru
4) Blok motoru s pSev

528 k1l adov8 deska

6) Ozuben® kolo Z16 “’/®
7) Mechanickl koncovl '
8) Elektromotor

9) PrTchodky pro k@_b_gl

10) RozbNDhovi kondenz¥§ ¥e)
11) Kryt upevRovac2ch -

Tab. 1: Technick8 charakteristika APohonu 740, 7410

Model 740 741
Nap§jec? napht?2 230 V (+ 6% - 10%) i 50 Hz 230 V (+ 6% - 10%) i 50 Hz
PS2kon 350 W 500 W

Od e b 2 rpeondl 15A 2,20 A
RozbNhovl konde 10 mF /400 V 12,5 mF / 400 V

Max. tlalng§ s2i| 45 daN (Z16) 65 daN (Z16)

Maxi m§l n2 s2] a 18 Nm 24 Nm
Termopojistka ve vinut 2 140AC 140AC

Maxi m§8l n2 v8ha 500 kg 900 kg
Ozuben® kol o Z16 Z16
Rychlost kS$2dl a 12 m/ min(Z16) 12 m/ min(Z16)

Maxi m§8§l n2 d®Il ka 15 m (doba bDb 15 m (doba bDhd
Koncovl sp2?nal Mechanickl Mechanickl
Spojka El ektroni ck§ El ektroni ck§
Frekvence poug? S3i 30% S3i 40%
Teplota okoln2h 20A C + 55A 20A C + 55A
V§8ha pohonu 10 kg 11 kg

StupeR kryt? IP 44 IP 44




2. RozmDry pohonu

mm
f S—

S
1 f -
E 221

3. Zat2gen?2 pohonu
Maxi m&8l n2 polet wugit?
NE§sleduj?2c? leSizEka st w§z 0 e =Duode =fwmence  oBauangs o Fromens
maxi m&8l n2 dobou pog2vsgn?2 T a

frekvenc?2 poug2vsgn2 (F).
FAAC 740/ 741 pohon mTge Ppr acdolvialt| n sitlaolp
se 30-40% | etnost?
Vipolet frekvence pougitd?

Flg.02

100

a0

Je to procentu§|n,2 pomnDr me, 7 i eff ektilvin|?
pracovn?2 dobtouwa(vitSteem®S@gn 2
vzhledem &0

kcel kov® dobD jednoho cykl u,
( otevSen2 + zavSen2 + dpba \Qauzy

Vipolet: 10
%F = Ta+Tc X 100 ”

Ta+Tc +Tp +Ti 20 T
Ta doba otev2r 8n? 1

Tc doba zav2r8n?2 -

_ o : 5 7 8 9 10 11 12
Tp_dOba pauzy Tempe (h) Time(h) Temps(h) Zeit(Std.) Tiempo (h)

Ti = obdob2 klidu mezi|jednotlivl mi cykly

(" 230V~ 3x1,5 mm’ B

4. Elektroin stalace ( standard )

Obr.3

1) Pohon FAAC

2) FotobuRKky

3) Kl2]ovl ovladal
4) Maj 8§k

5) Ant®na ( v)pS2pladnD pot Seby

Fig. 3/



5. Instalace pohonu
5.1. PSedbhDgng& kontrol a
zapoletzm mont 8ge pr

0
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Dostateln® pevn® ulodgen
Spr 8vng8 el -evkntordopigrysttkalbeaed

Too o o Do Do
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5, 3. Mechanick8 instalace
1) Demontujte pl aowx8ovI kr
2) Ulogte pohon na z8kl ad
dle obr.9 . BNDhem t ®t o oper &ageq{
ely elektroinstalace t

o O

. o]
yp §| on .
0

a
) Polohu pohonu (vigku )
e

Flg.0s

Flgg. 07

4) Dot §hnhDte

mati ce

5) Odblokujte pohon pro man

pohyb Hknpitga 8.




5.4. Instalaceh Sebenu

54.1. Kovovi hSebe®i v a ®erni)

1) PSipravte si prvn2 tSi |
2) Br&nu rulnn pSesuRte do
3) Pologte prvn2z Kkus ozubenr
na pastorek a pSivaSte pr
pro pSichycabm23. jak je na
4) PostupnihD posouvejte ruln
kontrolujte polohu hSeben
proti pastorku. PSivaSte epy.
5) Pro spojen2? dvou kusT hBSebenu pn-#?glijte Fig.10
svorky a hSeben ( pro vymezenz pSesn® polohy
zubT, jak ja@rlu®8&8z8no na

) Postoplnljm@sbr§nu a pSivaSte |lepy

po cel ® d®I ce rgny.

5.4.2. Kovovl hSeben groubovanl (obr. 12)

1) PSipravte si prvn2 tSi |epy na vymezen?2 vzd§lenost
2) Br&nu rulnhD pSesuRte do pozitce—zavSeno-

+hSebene.

6

3) Oznalteosprvtastmz ptro uchycen
Vyvrtejte d2ru ra§8nuy D?rz8hniyt.e z §
4) PostupnihD posouvejte rulnhD bi ujte pol ¢
prot.i pastorku. PSipravte d2r o uchyce
5) Pro spojen2? dvou kusaThkséke vorky
( pro vymezen? pSesn® polwh§) z 8§8z8no na
6) PostupniD posouvejte br8nu a Seben
po cel ® d®lobrd2.br 8ny dl e
Pozng8mka:
Manu§l n? projet?m po cel ® dr §z¢{ Ssprg8§vn®
um2 st ®neénaSnaPrborveenNX.e kontrol u
jednotlivich d21 T hSebene. Vzd§ Sebenem :
pastorkem by mDlcar.16Tt 1, 5mm vi 7.
Zkontrolujte plynulost chodu b :
Nepoug2vejte mazac?2 tuky mezi 1Seb.en a pasto|rek.
!: W'ﬁ""-‘u
6. Na zal §tek - 5,/4;
Z z z, -}
6. 1. PS2przaypwajpdedn S2d2c?2 jednptky %ﬁg}
PSed zapolet2m prac?2 vypnBhDte jistlil @Jsvodu el ek en
Vgdy oddhDlIte kabely silov® ( 230 'Vac Fw15s | alboproud®
( kI 2| ovladal, fotobuRky atd. ). Pro rozvod kabel T p
zvl1 89S chr8nilky na silnespabop®oueBBekgbal ghr §nil ky n:



6. 1. 1. UzemnDn?
Propojte vgechny K
na svorkovnici S2
jednotky obr.16 poz. A .

6. 1. 2. El ektroni ck
Ffz2dic2 jednotka | e
obr.16.poz.1 .sot ol nT m g
zakryt 8 pryidmoerden | n

poz.3.

Kryt je vybobni® poz4.l @i é t kyogramovsg8§n2 bez nutnosti

6.2. Um2stRomhcliv@RhoT sp2nal
Pohon FAAC 740/ 741 m8 mechanick

kterT po dojet? do koncov® pol of
profil owab?7l.). dor az
pr8vn® um2stNDnz K
|
s

( nanj @2 kovovl
Procedura pro
l)Sestavte dest
2YZkontrol uje |j
regdiomdb | ok dapitola8 ).(

3YPSipojit zepoudan2 do s2tDh

4y Rul nhD posunout kS$S2dlo vrat do

s
i kuokwdhxov®ho sp
estli je pohon ma

zhruba 2 cm od mechani ck®ho dor 4

D

Z U. F

hSebenu v

e
i nelekk wind €%k

o 30mm d§gl

Fig.16
de mor
do v
gs]?n ru ot e\
®stSawW2<i2 mi
e ve smbru

5) Posouvat plechovim n&8§bnhRhem po
dl ouho ag se rozsv2t2 | ed dioda
centr 8l Po3d4AoDt n8bNh jegtnN asi

na dvou m2stebet8) pSipevnit. (

6) Manu§8l nD posunout kS$S2dlo do p
ophRNt =zastavit asi 2cm pSed mech
koncov® podn@mhy uzavs$

7) Posouvat opRt n8bNDhem tak dl o
diodavel ektroni ck® S2d2c2?2 centr§le
koncovou pol ohBoszmaoe$Senoe§bhDh | eg
o 30 mm a na dvouobm29stech pSipe

Flg. 20

kdorawe instal@jte dle obr.20.

b)yJel i to nutn® zkraSte koncovl s
Procedura pro zkr8cenz2:
-Otolen2m ve smRru hodinovich ru
Tato operaocdts@ylgm.duj e

-obr.22: dva ot §] kagi3md.pov?2daj 2
-obr.23 j e kone| migr.2dol oha

-kl adku zhopist®nbhe8hn2 poloze

Flo.1e

pznal (pruginu)..

lilek.



8) Znovu-zablokujte pohon (kapitola.9
99SpusSte br&nu a
jeden kompl etn2 ¢
10) Po kontrole s
dot 8hnhDte koncov®

aby nedogclho ukv ojlenjDn?2 .

6.2.1 Mont&8g magnetickTlch
DTIl e dPirto®:spr 8vn® um2st NDn?2

jednotka a mus2 blt

Pohon je osazmin mamgaeuli mik
na vrchn? |aktvdjeisentoSdbgmeat y
senzor

aktivuj?2 pouze jeden

Fig.23

Fig.24

koncovlch
magnmu st kbcth kancowvalkcbvS§pan
zapoj eny
sp2aalst avienér ®r@@ st Dhdy g
d opdo8hvoanne®n sj s o u
(zavSeno
DTl egi t ®: Pro spr §vmaguetskuonl keclik epmo hmounsu?

mot oru a naopak magnet se?24Brvercem vlevo

24A

[ Bafh Dol &

24B

vgechny

nebo

spznal T

Va2l el nD pol ar
otevSeno) .
smNSov §8n

(vi z.

kontrol i



1) Namontujte dva magnety, jak je zobrazeno na obr. 24B.

2) Br&nu manus§8lnnD odblokujer?2 (83 a2 kapj.ednotakygapnhDte
3) Manu§lemNd epPe §nou do pozice otevSeno 40 mm od konc
4) PosuRte po hSepoonuwagmapsSes!l bgA§ KED kontrol ka zh
jegtnN o cca 10 mm vpSed atypSi pevnhDte ho pS2slugnimi
5) Stejnim zpTsobem namontujte druhl magnet.

6) PSesuRte br&nw gaibbloikgnmedmamTil§kynw2 odbl okovgn2 (v
7) ProjeNte kompletn2 dr8hu br8ny a zkontrolujte spr
DTl egit®: Aby se p Sekdoezgel o2 nborg&8n®mup $io aut omati,ck®m pr o
aby br8na zastavovala cca 40 mm od koncovlich mechani ¢
8)VpS2padhN pot Seby seSi Nte magnety koncovich pol oh.

7. Z8vDr mont8ge mech. | 8§st?2

Po instalaci pohonu, pgdad:lnvdi)o;zlkﬁhl’ralpSmpolenhoBtbezp
NasuRte a pSipewbrps @ozk.rgyrto wiogh ovi2. a pSi pevnhDte kryty
obr.25.poz.3.

Naleptebez pel n8bk e pkuciha pohdng(sbr. 26 ).

PSedejte provoabylat 2zetri zam SAyosdv Ikt | et e funk|l nost jednot !l

Flg.25 Hg.26
8. Manus8ln2 odbl okov§&n
1) Otolte kryt z8mkuobra27.vl o ¢
2) Otolte kl2]em ve sowl27 u |
3)Otolte uz8vDiDreobr.2/dbl okov!
Ny n |l zpobhy®oweat rul nn.
9. Automat regim
Aby nedogl o k necht Dn®mu ,
kdy doohp&zn®k bl okaci kS2de
odpoj 2 mea SPezle 2 sdtN.
1) Otolte uz8vDrem2odbl oko
2) Otolte kl2z]em mpbr@ti smDfyt
VyimNt e kil 2| a zavSobrize kryt
Br&na je pSipravena pro au
10. SPECI CLNE& FUNKCE

Nem§ speci 8§l n2 funkce.

11. bDRGBA

Spr8vnou funklnost syst®mu kontrolujte jednou za 6 ml
bezpelnostn2ch prewRT.s@Evlygt nD nastav

12. Vegker ® opravy jsou opr8vnbDny prov§dDt pouz



| I!JJ%|

Fa2d2c2 jednot ka 740D5ﬂ%c

oz

1. Varovgn2 A
PSed zaprodce?t 2wy ppn Nt e .| iemteirlgi @S2 wagdly ve®ld ¢ D86 Kabe)yas
sl aboprkdd® o(vluRky| Rrfootyomlzrvod kabel T poudgijte zvl §g S
silnoproud® kabely a chr8nilky na sl aboproud® kabely
Propojte vgechny kabely zemnnoab230 PEborgohosw orce J7 $S2d?
OddNRDlte sil ov® cahrdwlidk dbysen ekoavbleilyyRpoagiyjte .st2nhDn® kab

2. Technick8 specifikace

Nap§jen? 230 V~(+6% -10%)
PSzkon 10 W

Max. zatauen?2 @A0lDAW
Max.proudprop S2 sl ug 654t v 2

Pracovn2 teplot2a0 AC +55 AC

Pojistky 2 (obr. 29)

Pracovg?2 | ogi k Automatika, polo-automatika,sbezpel nost . -npurgvkly ,, mrtvl
sm2gen8§8 B/ C

Pauma | as programovatelnl (od 0 ag 4,1 min.)

Pracovnz | a
Nastaven? S
Svorkovni ce

s programovatelnl (od 0 ag 4,1 min.)

2] yplynue-50 stupRT

apbjielb8altn® otistopSEatobuRky pro etevSen?,
bezpelnosnhap8jegtaz24dyV

konektor Kkoncom®thor vkyqrtdernd 28t or

Silov8 svorkovniap&8j en2 motor, maj 8Kk

Rychlo-konektor RP pSidecmad®r , mini decod®r

3 programovac?2 +t-|Faadkpek a

Z8kl adn?2 progrdm.gifkuank cpeausa, s2la, smDr, stav

Pokrol il ® progrraom.b NfhuomkcedImdbezpel 2 proti sel hg§n?2
-pSed bilnials§md en2 bezp. PdrvkV§ entbid®@os:
servisn2 hl 8gen2z8mek hepomabenti pBeds

nebo za koncovou polohou,
3.UspoSg§&dsgn2 S2d2c2 jednotky

Tab. 2: Technick8 charakteristika elektronick® S2d2c?2

DL Programovac2 disp
Led Dioda pro kontrolu vs )
J1 N2 zkonaphRSov§ svo 0
J2 Konektor pro pSip
/ Minideku / PSij2male
J3 Konektor pro pSip
J5 Konektor pro pSip =
sp2nal T N N
J6 Svorkovnices | noproud 8§
mot oru a maj 8ku
J7 Svorkovnice pro p
pS2slugenstv? a nap8§j
F1 Pojistka motoru a |
transfor m§{lby uR1GA4 8 D o
748 D -230 V = F5A) g e e e T
F2 N2zkonaplSosvgap p¢ ° @ =
(T 800 mA) | - !
F Programovac? t1l al E-)Jumi'w U HO
+ Programovac?2 t1l al s, ., @ e wm
- Programovace'2 tl al D@*fé""*""Jss*i%&\z\;‘
E 1 VZV vd VS \/6\/7\{ EVQ\/IDVI Ivl; ()
LTS ENconER \J_l) AoCEseoRES ToTot i w7
Fig. 29
N S




4. Sch®ma zapoj en?
> R
[ 8 ¢ s 8 . _5 ‘L‘Lg" I = & 9 T =z 4
s on 8°8%F 6B ++ s 888=3a 7|
R Y e N VIR VY Ve N eV VS N B~~~ ‘\
] 172737275 767 78 90 112 ~ | 1314 1516 17| PE N ‘
‘ LIMITS ENCODER ACCESSORIES ~
L‘ 4 | ] : |
| & & E‘g
| =~ - 2
l\*lo ”I - =
| * » ~ ( M 115V, =
' Ao AT I W o/ (0D 1u|§\n
E I| \ \ i = max. 50W
{ iy i . 115Vac 50-60Hz
\ e : : AN 230 Vac (740D 115V)
—— | \ ‘ N,
‘ . (740D 230V) -
‘ \ N Fot obuRky \ max. 60W  230Vac 50-60Hz
I.' I'\I \\ D a I g 2 b ez p e ! \\ p rv k y (740D 230V)
\ B kapitola 4.1. \
\ \ O\ STOP tlalz2tko
'. v\
\ \ \ .
Encoder LS§ste|ln® otlevSen?
/ \ Fg. 30
Koncovl sp. OtevSen?2 cel kov®
N /
4. 1. Zapojenz fotobunhDk a bezpelnostn2ch prvkT
pSed zapojen2m je potSeba ~
rozhodnout kterou||(l[8st br8ny
a pSi jak®m pohyblu |maj 2 rBrhetpro FOTOB.PRO
chr 8§nhDoba3ldl| e ZAVIRANI ZAVIRANI / OTVIRANI
_/'- -_-‘---- e _ — o ---\-H""--.
—~ - .
N % = :
0O ™ \ "
.II '“"-x \
.I - ,\,, o
2 » -
Bezpe!nogtn prvky/fot,olbuRkyBEzpusw '
pro otevSen?: - BEZPECNOSTNI PRVKY
Objidvi2 se pSek &§i§k aFOPPEPROZAYIRAY 2 | § I
br&8na okamgithD reverzuje, zav?2r8§ a 9
|l ek8&8 na dal g2 i mpul s
kapitola 5.2.

Bezpe!nostn,2 prvky/f,otobuRky
Objidv2 se pSek8&8gka pSi

y zav2r8n
p S e k &apitoln 5.2.

pro

zav2rgnz2:

2, br8na okamgitn rever
Bezp®lshn2 prvky/fotobuRKky pro zav2r§n2/otv2r§gn2:
Objidv2 se pSek§8gka pSi zav2r8&n2 a otv2.rg§n2, br8na zas
Bezpelnostn?2 [|igta (hrana):

Objidv2 se pSek§8gka na |igtn (dwva&nBp ke nBagsat akz2amgi t N re
Encoderpr o zav2r®8n2/otv2r§n?

Objidv2 se pSek8gka pSi zav2r8§n2 &vidtwvekagmdays tbharv®na ok a
N.B. PSi zapojen2 dvo a—v2ce bezpprvkT]

se stejnou funkc?2 je (zapojen2 tDchto

prvkT do s®rie jako a obr. 32




Zapojen? kotmtaktT N. Bez bezpelno
>
a & =
- S O g w 2
N.B:Nejsou -l i zapojeny bezpel ngstpz smrviky+ ¢
pougijte klemu pro zaploje
12 345 67 8 9101112
Zapojen2prbwekzlp.m2sto fotobunhkl hebo
jinl typ fotobunhDk dl e zapojen?
na obr. 34. ag obr.41.
JinT typ f ot dezpmphk 7(ebo Bezpel nostn?
543, , & 2 5 g, 4 2 & 2
f<foz: =228 --+4+ ;¢ f<foz 228 == 44 3 %
© o & - S o g g » @ =
12 345 67 89101112 1 2 345 67 8 910 1112
L] —
55—16 Fig. 34 Fig. 35
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Fig. 39

rvkT

Fot obuRky pro zav2angnz .

a

Iigta\(hrana)

zav?
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obr. 42 Zzapojenz dvou o

pro OPEN A, OPEN B
4.2.SvorkovniceJ7 -nap8jen2? obr. 30
(vivodi): PE

PE: UzemnBDn2 ( ochrana)

N : Nap8jen2 ( pracovn?2 nul a )

L : Nw&p§jef 8ze )

NB. : Propojte vgechny kabely zemnhDn2 PE

4.3.SvorkovniceJ6 i mot or a maj 8k obr . 30

MOTOR-( zapoj e rs?t Sweoddorvli O MO TH e§rznel -IMOTh 4 Bale -2MOT

Zapojen2 (kapitola.213.,14.,15.).

MAJ GKzapojen2 MAJCKali2 cKRAJ GKnpM) v T BKloink 230Vac, max 60W

4.4.SvorkovniceJ1 i pS2 s | ugenstv?z obr.30
Vyberte spr8vn® pS2slugenstv?2 pro danou |l ogi ku ovl 8§d:¢

OPENA-PS2kaz pro %pln® otewdrkag fgrsoop %kiapdj)en2 jak®hoko
dg8vaj2c2hol almpuks, RP pSij2mal, dekod®r) pro %l n® ot
PSi instalaci jednotlivich zaS2zen? zapojujte kontakt



OPENB-PS2kaz pro | §steln® otevSen2Sv mrekba qraanSesizp (svor

jak®hokoliv impulsn2ho zaS2zen2 (tlalz2tko, RP pSij 2 mi
ot,evSpeS"FZpa,an zal?/$ien[¥a33tr€§vnq/n2 |l ogi ky B nebo C vgdy za
PSistiam aci jednotlivlich zaS2zen? zapojujte kontakty N

OPFSW-svorka pro péipo,jen2 jak/®hoko|i~v bezpelnostnzho
(svorka 3) kontakt N.C.: C2Ie,m zaS2zen?z pSipojenbph§pbtﬁmto,seokk
pohybuje Dbr8na pSi otev2r8§n2 proti pSi vSAMP-Sosob neb

E-EP se br8na po odezvD zastav2z a zmBDn2z smbDr pohybu ne
zaS2zen?2 uvol nNn o(dvpirzo gprraony rkaanpoi vt Sonl2a  5pB a C Yojde [®i nastave
i mpul su pSi zav?2r§gNPkédéyzsetmeermPndosmBu.pohybu po i myg
Jsou-l i bezpelnostn? zaS$2zen2 v |innosti v dobR ,kdy je
POZN:VpS2padh i mBk @dbakzepe|l nostn2ch opatSen2, sp it N.C

0]
dle (obr.32) .Nepoug2vajs2e bezmprekyrmpoot zlav2r g§n2 pSemostRNDte svor
FSW (obr.33) klemou.

CLFSW-svorka pro pSipojen2? jak®haekSGPizenbeppbel zasetnin2?.
(svorka 4) kontaktN.C.: C2 |l emn2a $PSi@ojenich k tNDmto svork8&m ,je
pohybuje brg&na pSi zav2rgn2 proti pSivSeAAP-BEob nebo
EPse br8na pasmdezmld2 smBebpobhyBa2 smDr pohybu jakmi!|

zaS2zen? wuvolnRn (viz programov§gn? pBoadCpdojdegpo am kapi t
i mpul su pSi zav2r §NRkédyzsstmermPndosmbBu.poBytBw2po i my
Jsou-l i begpetnpaS2zen? kvdyl ijnen obsrt§inav odtoebvidlSena zamez?2 | e]
POZN:PSi i nsiDklodtiekzpel nopt mk ¢h N.G.é&gntakyy do s ®e (obr.32) .

Nepougz2lviaj®e bezpelnostn?2 zaS$S2? z destorkpClLaT¥FsW2r §n2 pSemo
(obr.33) klemou.

STOP - Kontakt STOP (svorka 5) kontakt N.C.: jedng8 se o jak®koliv tlalztko
otevSen2m kontaktu zajist?2 zastaven?2 brgny

Pro instalaci rTznTch zaS2zen? jzegjiicghS uujz2acv2Scehn @ aksot nat vaeki
sS®ri e. (viz.obr)

Pozn:

Nenl2i zapojeno a8dn® zaS2zen? d§vaj2c? impuls pro zas
pSemosm¢husem (svorka 5 a svorka 7 nebo 8) .

SAFEi EDGE svorka pro pSipojen?2 jlakj@ho kpaloi vz abve®zrpSenl2r cost tvn
(svorka 6) kontakt N.C.: C2lem zaS2zen2? pSipojenich k tPDmto svork
BRCNY nebo SLOUPKU ), pSi zav2rgn2/otv2rgn2 proti p§Si
svorkyir ozpogenr,8ma2? magmPDn2 smPDr pohybu sovali dvhD sekundy
bezpelnostn?2 zaS2zen2ST@. | innosti , br&na stoj?

POZN: P Sii instalaci nDkoli ka bezpelnostn2ch prvkT, spoj
(0br.32) Nepougz2lviaje bezprekynoSeamaest BrkysSARE®M m2 nus (svorka 6
a svorka 8) (obr.33) klemou.

- 24Vdc -Z§pornl p-1 pro nap8jen2 pS2slugenstv2 (svorka
+24Vdc -Kl adnlT p-1 pro nap8jen? pS2slugenstv2 (svorka ¢

Pozor: Maxi m§l n2 zat2gen2 pS2sipurgoe nksatlvkeum ajcei 5z0a0tntAd e nHo djneodtryo t | i
v jejich n8vodech.

-TXFSW-Z8&8pornl p-1 pro nap8jen2 vys2lalT fotobunhDk (sv
PSi vyugit2 t®to svorky pro nap8jen2 vys2lalT fotobul
FAIL SAFE (viz proga mo v § n 2 podprogram kapitola 5. 2.)

Jeli zapojena tato funkce syst®m zjigSuje funk|lnost f
nebo zavSen2.



WL.-nap§je$iz2svhDtl ovac2ho osvRDtlen2, | asovéwRho odchodt
12) Zapoj gusem24Vdc. Max vIikon 3 W.

(viz programov§gn? podprogram kapitola 5. 2.)
NepSesahmmajxtien§l n2 vT kon.

4.5.Svorkovnice J2 i rychlo-konekt or pro pSipojen2 RP pSij2male, m
dekod®ru obr . 43, 44, 45 )
PSed zasunut2m na konekt energiscvdppohoditt. e pS2vod el ektrick®

4.6. Dvh svoikowonbuvé §p2nal
Konektor pro zapojen?z oncov®h e \
S p 2 nohrl3e . Pro sprs8vn® n51stavepﬂpLUSdle ,./m
smPRDru zav2r8n2 (kapitola 5.2‘/"‘. /"W
[
L | 740D : |
| So00s
TEB{;CD l\ ] O]

4.7. Konektor pro pSip e 1k o d|® u
(obr. 30)

Nastaven?2 kapitola 5.2

5.Progr amov 8§n? T

P

¢ qj
Pro nastaven? pohenu,Fp:ugijt)e t]l @l 2dp ek
Displeje.

740D

| il i

Pozorr Programovg8n2 prov§dDdjte pomocl2 tIaJ!Ztekigjsf
na plastov® krytmepSi dgdea ej edmwmot ky

kontaktu s vyebn®I m naphRt2m

Programovgn? je rozdnNDl en® na ZCKLADNE

a POKROLI L

5.1. Z8kladn2 programov§8n?

Kevstupu do z8kladn2zho programu sloug? tlalz2tko F:

Aj esholstiigsek net e (a drg2te stlalen®), displej V&8m ukaz
Apo uvol niFnzsetInal dtilksgpl eji zobr az? ush-ond matsa ,f U rzkec en.asTla
hodnotu funkce.

Ajestlige ophRt stisknete t Ipragrainti(io.pF,0gp Benodeatcé nabdalk
atd.

Apo nastaven? pmBiedn?vhha8okspl épi opNhNt objev2 stavov:
nach8br 8na)

Tabul ka nagkhadn2 mvprogr amu

Z8kl adn?2 program

Z§8kladn?2 proghr amovgn?

Displej Funkce Nast ave
viroby

Pr acovn? (vizél logiy
A = Automatika

LO AP = Automatika " Krok za krokem" EP
S =Automatka " S bezpelnostnzm zaS$2zen2zm"
E = Poloautomatika

EP = Poloautomatika "Krok za krokem"

C = PS2tomnost obsluhy

b = Poloautomatika "B"

bC= kombinace |l ogik b otev$2t | C zav$:?




Doba pauzy:

Tato funkce je akbiuvomapooecké muzlaodgirlgy?

PA 59 sekund, po s.e\Nk8wsn deodwn@obrigkenw kavs nutl 8§ s ht &

sekund j sou zohbr aNzaesntsya vzgam 2 w§ k20 up o 2.0
maxi m§8l n2 hodnoty 4.1 minuty.
PS: -lidaglisplayzobr azeno 2.5 odpov2d§ tato
S2l a nastaven? tlaln® s2|ly pohonu:
01 = minim8ln2z s2] a
FO 50 = maxi m8l n2 s2] a 50
SmRDr otev2r8n2:
Ozna!uje,smnr posuvu br&ny pSbeptmécBah
dl z8mNDny pS2vodn2ch kabel T motoru na svor -3
-3 = pohyb otev2zrg§n2z doprava
E-= pohyb otev2r8n2 dol eva
St a bk&@emyse br8na nach8§8zz2:
Vistup z programovgn2 a n§vrat k zobr az

v
t
00 = ZavsSeno
01 = Ve f 8zi otev2r8gn?z
St 02 = "STOPAH

03 = OtevSeno

04 =V pauze

05 = Fail safe (kap. 5.2.)

06 = Ve f 8zi zav2r§8§n?2

07 = Ve f8zi zmDny pohybu
5. 2. Pokr ol il ® ippodprggrai mioagtn 2

Pro vstoupen?2 do podprogr afaktomutsRPdlez zkl& | knout

APo vstoupen2 do podprogramu obj ev?

Apo uvolnhDn2 tlal2tka F se na displ em2inwsobr az?

Ize nastavit hodnotu funkce.

A jestlige opht stiskdnadtge tprograkictik ov F,

( viz programovac?2 tabul ka), at d.

Apo nastaven? posl displeignkoehRtsebjev?

T2m je programovac? cyklus ukonl| en.

stavovs§g

Pokrolil ® prograimovsgn?
Display Funkce Nastave
viroby
Maxi m8l n2 rozbNDhovg s21| a:
Mot or pracuje pSi rozbBRhu s maxi m§l n2
bO Vhodn® poug2t pro tRDgk® br&ny. Br8ny
y
y = aktivn?
no = neaktiwvn?
Koncov® brgdnidnz:
Jel idk&2vrat v jedn® z koncovich poloh
nastaven? hodnoty 00 je efekt brzdn®| 05
br Doba pTsoben? brzdn®ho efektu je regul
vteSinn

NapStijerastaveno 01 yte$irzwWng§ doba

tlal2tl
na di spl eji p I

hodnotf
pSejdete na

hil §gk.



Fail safe :

Aktivace t®t o funkce zaji gSuje, ge pS

provnNS$2 funkci bezpelnostn2ch fotobun
ES (sou-l i fotobuRky neaktivn2 objev2 se nal no

y = aktivn?2

nNo = neaktivn?

PSell i k§n?

UmogRuje aktivaci majg8ku 5 vteSin pSe

y = aktivn? no
PF nNo = neaktivn?

Signg8l n2z | ampa:

Jelli0O0, signalizuje svhRDtlo pozici br
SP smRDr pohybu (opau§en9vﬁelbo yvza2tz,

pSi zav?2r §n2awSedtd os voNtilkes , nesv2tz ).

Automatick®:NavfDavem?2 rdepo§h2ddoobdmostep 00

vistupu na kterT mTge bt pSipojeno o

Rozmkadu jcko o9 bktreokiow§n2zm po 1 viteSi

pol0-vt eSi novich kroc2ch.

Funkce elektro -z § mkausemafor ov® signali zace

Zm8| k#hét e Fad® trkaost aven?2 na E1 aktivuj g

pSi zav2r§gn2,

PSi dal g2 mnsat iELk rset 2n atslz8anvk?u ppoSui ¢ izta2v Zer| §

PSi dal ¢g2 m na&3ia E4sa aktivaje funkce semafor:00=st andar

semafor,od01do41=] asovl vIistup.

El=otevSen2 el. z&mku pSed otv2r§n2zm b

E2=otevSen2 el. z&mku pSed otv2rgn2zm a

E3= funkces e maf or :jeavkitsig@mp? ot wtrv82nrfa @2 pauz g

3 sekundy pSed uzavSen2m.

Pozn&mkavteSiny pSed zav2rg§n2zm vistup

E4=funkce semafor:vi st up je aktivn?2 pouze pSi

POZOR: Maxim8ln2 vikonov®W.zaRr2a)en?l § &k§

viknmich za$2zen? pougijte rel ®.

Logi ka fotobunhRk pSi zav2r§n2?:

UmogRuje vibnRr funkce fotobunhRk pSi z:

PTsob2 pouze pSi f8&zi zav2rgn2 vrat:
Ph |zabl okuje pohyb vrat a zmDn?2 smBDr po no

zmNDn2 smBr pohiytbh wSiatp S&krmumfen2 papr sk

y = zmBDna pohybu po uvol nRin?

no = okamgit§ -pmBrmargohybu

Logi ka fotobunhDk pSi otev2r§n2:

UmogRuje vibnr funkce fotobunhRk pSi o

PTsob2 pouze pSizablokuyeipohgbtvratapo&na| uj at p
oP neboz mNn2 smNr pohybu vrat okamgitn pSi|no

y = okamgit§ zzmlmra §pncthy b u

no = zav?2r§ po uvolnhDn?

Enkoder:

K zaS$2zen?2 je mogno pSi DERi pop&yslujde

funkce:

Dobrngoﬁuévlch§pbébh®dmlevsépév2dajZc
EC |Enkoder m]’geatkl®tjpndxm)g|btezpelkntosrt®lzza21a|8<

zmNnu pohybu -l ik Sked | kao ndtog kdteu su jaa ktoou kjoal | 99

otev2r8§8n2, tak-pBibBhemr8n%teBbpndk op{
pSek&8gkou je aktivovs8na funkce STR®@Hb
enkod®r zapojen mus 2liernkddér zapoes avalte citlimost mezD |
hodnotami O01( maxi mum) =agkoderypfumi ni mum) .




Zpomal en2 pSed koncovIim sp2nal em:
ZaS?2zen? nab2z2 mognost zpomalen2 pohjy
polohy.
D®l ku zpomalen2 je mogagndsta®is krok
0,04 sekundy

PSi pougit?2 enkoderu nen2 brzdn8 dr §h
umogRuje pSesnhNj g2 nastaven?.
OO=zpomadeakti vovs8no
01do09= 2z p omad letnizv n 2

Zpomal emzovxdmkesp2nal em:
ZaS?2zen? nab2z2?2 mognosposepnma ?ee skic? nptachvy
poloh.
D®l ku zpomalen2 je mognagndst2a®is krok
0,1 sekundy

PSi pougit? enkoderu nen?Zalter pbt§ledrk h
umogRuje pSesnhNjgpomadeaktein?ov o =
01do20=2z p omad letnizv n 2

L8§steln® otevSen?:

Je mogn® nastavit g¢g2Sku !§ste!n®h’o ot ¢
quu je mogno regulovat v r ozmdz2Siody.
PSi pougit? enkoderu nen? | 8§steln® ot ¢

T2m je umognhNDna dokonalejg?2 regul ace.

PS:
Pr o t,)r§nu S rychlost2z posuvu 10m/ min |
otevSen?2 kS2dl a

Je-lirychlost posuvuvrat12m/ mi n hodnota 10 odpov?2dS§

Pracovn? doba:

Doporf] se nastaven3 agatdvweeSiobyde®l g
pro pSekon§n?2 cel® dr&8hy otevSen? a z
sn2mal T chmlt ov 1

Rozmez?2 od 0 do 59 vteSin je regulovat
mnuty ag do 4, 1 PDmiznwtay 19e vk re®Sk nm
NapS2kldadnalddisplay 2.5 pracovn? doba

Vygsg8dsg8&n2 ser vikembiacizd a f uznckicy ) (0 v

Je-l'i aktivov8na tato funkce je mogn® n
zaS2zen? vygs8§d§ servisn2 prohl2dku.

y = aktivn?

no = deaktivovgno

Programovg8n2 cyklI T:

Tato funkce uma@pRUjee mnmBttraiven®ho pol t
programovat od 00 do maxim8l nnD 99 ti s}
Tuto funkci je mogno vyug2t pro kontr
poltu cyk|l T po jejichg realizaci mus 2
Stav vrat:

Vistup z programovg8n2 a n8vrat k zobr g




6.SpugtiDn?
Spr&vnou funkci zaS$2zen2? |ze kontrolovat na S$2d2c2 j

LED SV&Te kontakt sepnutlT

LED NESVETE = kontakt rozepnutl

Signg8§ln2 LED Rozsv2ceno Zhasnuto

OPEN vstup A |l mpuls je aktiv|ilmpuls je neakt
OPEN vstup B |l mpuls je aktivilmpuls je neakt
STOP | mpuls je neakt|l mpuls je aktiyv

FTSW (bezpelnos/Bezpelnostn? pr|Bezpelnostn?2 pr

FCA (kookok& ot |(Sp2nal koncov® |Sp?2nal koncov®

FCC (koncov§ po|Sp2nal koncov® |Sp?2nal koncov®

7. KONELNE OPERACE

Spr8vnou funk|lnost syst®mu kontrolujte
jednou za 6 m32|ciThmogto hl av
bezpelnostwiehn®dr nleFt@venz s2]y)

Vegker® opravy jsou opr8vnhDny prov8dNDt pouze tech. pt



wuﬁ'll

Ng§vod k pougit 2 EA4c
POHONY pro posuvn® br&hy

PSed uveden2m zaS2zen?2 do chodu si opSdealltg®t ep onugyviotd® .a

Vgeobecn® bezpelnostn2 nor my

Jel i automatickl pohon FAAC 74Di 74Ppr §pnBvmpBugavbet
vysokl stupeR bezpe!rlosti
Dodr gov §n?2 jednoduchlch pravidel zach8zen? so pohone

dokonce Yarazy:
e Neproch8tejbe8§npev po hybu. Neg projdete, pol kejte
sti

e Zaji,xathlyt se v bl 2zko zaS2zen? nepohybovaly dnti
zejm®na v dobDhD jeho funk e
e Udrgujte mi mokdo®abvidadal el§h jing spougthc?2 zaS2z
k nechtDn®mu spudgtDn? pohon'[.
NedovoltabgNDsemhr§ly s automatickIim zaS2zen?2m.
b

Nezadr gujte bezdTvodnhD pohy br 8ny.

Zamezte, abyvRoMeEm§winlppbybu br §ny

Udr gujbe®m sbavu a viditelnosti signalizaln2 zaS?
Nepokougejte e apohuy mavnat§| 10, pokud je zabl okovar
V p8fpaporuchy pr ov,eabtye boydblzoakovg&n®n prTjezd a vyl
servisn2ho technika.

e PSed znovu uveden? nv dpoS2bpagdn® ,fguen ksce zaS2zen? nach:

stavu ,vypnhDte pS2vod el. energie.
Neprovsg§dhDjte ¢g8§dn® w%pravy na zaS2zen2ch ,kter§ | s
VyhnRDte se jakTmkoliv nekompetentn2m z8sahTm do z
odborn®h o pracovnzka.

e Kontrolujte pravidelnD minim8Inn jednou za |tvrt

zvl 8§8gtnN potom bezpelnostn2ch prvkT a uzemnDn?

Verzesovl §dac?2m tl al2tkem
Pomoc?2 tlal2tka jednoduge br 8nu ot esveSebtre§ naa zpaov Suert|ei.t G
Ssama zavSe.

Ovl §dgn2 d8§l kovIim ovladal em

Kovl §d&§n2 br&ny je mogno poug2t i elektronicklch prv
spoluspSij2malem, kde se nastav?2 k-d, kterlT povol?2 ovl §
Kontroln2 fotolguRky

U kagd®ho pohonu je kvTli zabr8nBDn2 nehody vhodn® po
bezpelnl chopgSzp&dBepSer ¥gen2 ochrann®ho infralerver
vprostoru br8ny, se nazagia®v e(l a beyl eske d cogobal yebokkij § ma m

gkod&nmpo odstraniNn2 pS2|iny tohoto pSerugen? se br§n
a

nastaven® funkce el ektroni ky. )

Tato |idla mohou ivtl d@&wnRANHrEmygi tkadyk pSerugagpo2 m papr
stanoven® doblD se opRNt uzavSe. )

D8l e je mogno na | eln2 hranu br8&8ny (popS2padhD na sl ol
Dopl Rky

Pro zvigen2 bezpeln

o] i je doporuleno na viditeln®m
svhDtl emjienbopmbybu b



Pohon FAAC 740/741
Je konstruovgn prhoogoostd®dor $0P/H00 kg, u kterlch s
|l etnost wugit?2 .t olmeatvihcokden o vplr8§pdeBdn®k dolriavn laornwgtatukce a ma

novs§ |i jigad$2ve instalo

Pohon je poh8nhn veylsekcter ovnioktoonrneonm sa samosvornou pSevoc
magneti ck® nebo induk|n2 sp2nale jsou odoln® proti 0 |
PSi vipadku el ek. proudu | ze br8nou manw8bhlBkov8nz p«
1) Otolte kryt z8mkuobral. vl ogte kl 2] do z8mku

2) Otolte kl2]em ve somlr.u hodinovich rulil ek
3)Otolte uzgviDreobrbdbl okovg§n2z dl e

Nyn2 | ze br8nou | ze pohybovat rul nh.

N8vrat do automatick®ho regi mu

by nedmgdlt Bn®mu spugt Nn2 vroaptNtvne® fb8 zoik a,ckid yk S?odcehl § z 20
aS2zen2 z el .s2ztDn.

) Otolte uz8§vDrem2odbl okovg8n2 dl e

) Otolte kl2z] em mpbr@ti smhDru hodin dl e

) VyjmDte kl2] a pa2Sete kryt z8mku dl e
r

§naSijper apvena pro automatick® ovl §d§nz2.



